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2.1 Node MC U v3  
คือ บอรดคลาย Arduino ที่สามารถเชื่อมตอกับ Wi-Fi ได, สามารถเขียนโปรแกรมดวย Arduino  
IDE   ไดเชนเดียวกับ Arduino   และบอรดก็มีราคาถูกมาก ๆ เหมาะแกผูที่คิดจะเริ่มตนศึกษาหรือ  

ทดลองใชงานเกี่ยวกับ Arduino, IoT, อิเล็กทรอนิกส หรือแมแตการนĞาไปใชจริงในโปรเจคตาง ๆ ก็  
ตาม ภายในบอรดของ Node  MCU  ประกอบไปดวย ESP8266  (ไมโครคอนโทรลเลอรที่สามารถ  
เชื่อมตอ Wi-Fi ได) พรอมอุปกรณอĞานวยความสะดวกตาง ๆ เชน พอรต micro USB สĞาหรับจายไฟ  
อัปโหลดโปรแกรม,   ชิพสĞาหรับอัปโหลดโปรแกรมผานสาย USB,   ชิพแปลงแรงดันไฟฟา และขา  
สĞาหรับเชื่อมตอกับอุปกรณภายนอก เปนตน (https://poundxi.com/nodemcu . 2561)  แสดงดัง  
ภาพที่ 2.1 Node MCU v3  

ภาพที่ 2.1 Node MCU v3  
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2.2  จอ LED 7 segment  
LED  7  Segment  หรืออุปกรณที่ใชสĞาหรับการแสดงผลในอุปกรณอิเล็กทรอนิกสและวงจร-  

อิเล็กทรอนิกสนั้น จะสามารถพบเห็นไดทั่วไปและบางคนอาจจะคุนตากันเปนอยางดีแตอาจจะไมรูวา  
เปน 7 Segment ก็เลยอยากจะนĞาเสนอขอมูลที่เปนประโยชนเกี่ยวกับเจาตัว 7 Segment ใหไดรูจัก  
กันมากยิ่งขึ้นตัวแสดงผล 7 สวนหรือที่เราเรียกวา 7 Segment เปนอุปกรณอิเล็กทรอนิกสประเภท  
Display เชนเดียวกับไดโอดแปลงแสงหรือ LED ตัว 7 Segment เองนั้นภายในก็คือ LED 7ตัว(หรือ  
มากกวา) มาตอกันเปนรูปตัวเลข 8  นั้นเองดังนั้นการใชงาน 7  Segment  จะเหมือนกับการใชงาน  
LED (https:// ktmanetic.blogspot.com . 2556)  แสดงดังภาพที่ 2.2 จอ LED 7 segment  

ภาพที่ 2.2 จอ LED 7 segment  
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2.3  บอรดอเนกประสงค 400 จุด  
เปนบอรดที่ใชทดลองวงจรอิเล็กทรอนิกส  ลักษณะเปนแผนพลาสติกหนาสีขาว บนแผนมีรูเรียง  

กันจĞานวนมาก ภายในรูมีตัวนĞาไฟฟาซึ่งเชื่อมตอกันในรูปแบบที่มีการกĞาหนดไว เวลาทดลองก็เสียบขา  
ของอุปกรณอิเล็กทรอนิกสลงไปใหตัวนĞาภายในเชื่อมวงจรถึงกัน และอาจใชสายไฟเสียบลงรูเพื่อเชื่อม  
วงจรไฟฟาไดเชนกัน ขอดีของโพรโทบอรดคือ ไมตองออกแบบแผงวงจรและไมตองบัดกรี แตมีขอเสีย  
คือใชทดลองวงจรที่ทĞางานที่ความถี่สูง ๆ ไมไดเนื่องมีปญหาเรื่องสัญญาณรบกวนในวงจร  
(https://th.wikipedia.org/wiki/โพรโทบอรด  .  2556)  แสดงดังภาพที่ 2.3 บอรดอเนกประสงค  
400 จุด  

ภาพที่ 2.3 บอรดอเนกประสงค 400 จุด  
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2.4 โมดูลรีเลย 1ชอง 5V 1 Channel  
โมดูลรีเลย 1ชอง 5V   (1   Channel  Relay  Module)  เปนโมดูลที่ใชควบคุมโหลดไดทั้ง  

แรงดันไฟฟา DC และ AC ซึ่งโหลดสูงสุด(Maximum Load)คือ AC 250V/10A, DC 30V/10A โดย  
ใชสัญญาณในการควบคุมการทĞางานดวยสัญญาณลอจิก TTL ทĞางานดวยสัญญาณแบบ Active Low,  
กระแสขับรีเลย (Drive Current) 15-20mA.,  มี LED  แสดงสถานะ Power  และ Relay  สามารถ  
นĞาไปประยุกตใชงาน PLC Control, บานอัจฉริยะ, ใชในโรงงานอุตสาหกรรม หรืองานอื่น ๆ ขึ้นอยู  
กับการเขียนโปรแกรมและการตอใชงานภายนอก สามารถเชื่อมตอใชงานกับบอรด Rasberry   Pi,  
Arduino,ARM,MCS-51,AVR,PIC,8051,DSP,MSP430,TTLlong  
(http://www.mltelectronic.com/โมดูลรีเลย-1ชอง-5V-(1-Channel-Relay-Module)  .  2562)  
แสดงดังภาพที่ 2.4 โมดูลรีเลย 1ชอง 5V 1 Channel  

ภาพที่ 2.4 โมดูลรีเลย 1ชอง 5V 1 Channel  
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2.5 โมดูลเซนเซอรตรวจจับเสียง  
เซนเซอรชนิดใชเสียงหรือเซนเซอรชนิดอัลตราโซนิค (ultrasonic  sensor)  เปนเซนเซอร  

(sensor)  ที่ทĞางานโดยอาศัยคลื่นเสียงที่มีความถี่สูงกวา 20  กิโลเฮิรต (kHz)  ซึ่งเปนคลื่นในยานที่  
มนุษยไมสามารถไดยินเสียงเซนเซอรชนิดอัลตราโซนิคทĞางานโดยอาศัยการกระจายหรือการเคลื่อนที่  
ของคลื่นเสียงไปกระทบกับพื้นผิวของตัวกลางซึ่งอาจเปนของแข็งหรือของเหลวบางสวนของคลื่นเสียง  
จะแทรกผานเขาไปในตัวกลางนั้นและสวนใหญของคลื่นความถี่สูงนี้จะสะทอนกลับเรียกวา "Echo"  
โดยชวงเวลาของการสะทอนกลับของคลื่นเสียงเปนสัดสวนโดยตรงกับระยะหางระหวางวัตถุกบั  
เซนเซอร (www.foodnetworksolution.com/wiki/word . 2555)  
แสดงดังภาพที่ 2.5 โมดูลเซนเซอรตรวจจับเสียง  

ภาพที่ 2.5 โมดูลเซนเซอรตรวจจับเสียง  
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2.6 โมดูลตรวจจับแกส  
MQ2   เซ็นเซอรโมดูล เหมาะสĞาหรับใชตรวจจับแกสจĞาพวก LPG,  Propane,  Hydrogen,  

Methane, Butane, Smoke สามารถตรวจจับไดระดับความเขมขนของแกสที่ชวง 300 - 10,000  
ppm  วัสดุสĞาคัญของเซ็นเซอรกาซ MQ-2 คือ SnO2 ซึ่งมีคาการนĞาไฟฟาตĞาในอากาศที่สะอาด เมื่อมี  
กาซท่ีติดไฟไดเปาหมายคาการนĞาไฟฟาของเซ็นเซอรจะสูงกวาพรอมกับความเขมขนของกาซที่เพิ่มขึ้น  
วงจรในโมดูลแปลงการเปลี่ยนแปลงการนĞาไฟฟาเพื่อใหสอดคลองกับสัญญาณ Output ของความ  
เขมขนของกาซ เซ็นเซอรกาซ MQ-2 มีความไวสูงตอแอลพีจีโพเพนและไฮโดรเจนนอกจากนี้ยัง  
สามารถนĞาไปใชกับมีเทนและไอนĞาที่ติดไฟไดอื่น ๆ ดวยตนทุนตĞาและเหมาะสĞาหรับการใชงานที่  
แตกตางกัน  (https://www.arduitronics.com . 2556)  แสดงดังภาพที่ 2.6 โมดูลตรวจจับแกส  

ภาพที่ 2.6 โมดูลตรวจจับแกส  
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2.7 โมดูลอินฟราเรดโมชันเซนเซอร  
ตัวตรวจจับความเคลื่อนไหวของสิ่งมีชีวิตหรือที่เรียกวา โมชันเซนเซอร (motion sensor) ที่ไดรับ  

ความนิยมและใชงานงายคือ ตัวตรวจจับแบบอินฟราเรด ซึ่งใชหลักการตรวจจับที่เรียกวา ไพโรอิเล็ก  

ตริก (pyro-electric)    อันเปนการตรวจจับการแผรังสีอินฟราเรด หากระดับของการแผรังสีไม  
เปลี่ยนแปลง แสดงวา สิ่งมีชีวิตที่ตองการตรวจจับนั้นไมมีการเคลื่อนไหว แตถาหากมีการเคลื่อนไหว  
เกิดข้ึน ระดับของการแผรังสีอินฟราเรดจะเปลี่ยนแปลง จึงเรียกตัวตรวจจับแบบนี้วา PIR  (Passive  

InfraRed sensor)นสไฟรเนลเปนเลนสแบบพิเศษที่ไดรับการคนคิดจากนักฟสิกสชาวฝรั่งเศสชื่อ ออกั  

สติน ชอง ไฟรเนล (Augustin-Jean Fresnel) โดยแนวคิดของเลนสแบบนี้คือ เปนเลนสแบบขั้นบันได  
ที่ยอมใหแสงผานไดมากและจากทุกทิศทาง  (https://www.inventor.in.th/home/sensor-  
ตรวจจับความเคลื่อนไหวดวยรังสีอินฟราเรด .  2560)   แสดงดังภาพที่ 2.7 โมดูลอินฟราเรดโมชัน  
เซนเซอร  

ภาพที่ 2.7 โมดูลอินฟราเรดโมชันเซนเซอร  
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2.8  เซนเซอรวัดความชื้น  
เซ็นเซอรวัดความชื้น (Humidity Sensor) เปนอุปกรณที่ใชสĞาหรับวัดคาความชื้นโดยความชื้นนี้  

มาจากความชื้นสัมพันธ (Relative Humidity หรือ RH) ซึ่งความชื้นสัมพันธหมายถึง"อัตราสวนของ  
ปริมาณไอนĞาที่มีอยูจริงในอากาศตอปริมาณไอนĞาที่จะทĞาใหอากาศอ่ิมตัว ณ อุณหภูมิเดียวกัน" หรือ  
"อัตราสวนของความดันไอนĞาที่มีอยูจริงตอความดันไอนĞาอิ่มตัว" ซึ่งคาความชื้นสัมพันธจะแสดงในรูป  
ของรอยละ (%) มีหนวยเปน %RH นอกจากการบอกคาความชื้นสัมพันธแลวนั้น ยังมีคาความชื้นใน  
รูปแบบตาง ๆ ที่เราควรรูจักอีก เชน  

- ความชื้นสมบูรณ (Absolute Humidity): เปนอัตราสวนระหวางมวลของไอนĞาที่มีอยูในอากาศตอ 1  
หนวยปริมาตรของอากาศ มีหนวยเปน กรัม/ลูกบาศกเมตร  
- ความชื้นจĞาเพาะ (Specific Humidity): เปนอัตราสวนระหวางมวลของไอนĞาที่มีอากาศตอมวลของ  
อากาศแหงหรือมวลอากาศเพียงอยางเดียว มีหนวยเปน กรัมไอนĞา/กรัมอากาศแหง  
(https://www.factomart.com/th/factomartblog/principle-of-humidity-sensor/ . 2559)  
แสดงดังภาพที่ 2.8 เซนเซอรวัดความชื้น  

ภาพที่ 2.8 เซนเซอรวัดความชื้น  
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2.9  โมดูลเซนเซอรวัดแสง  
โมดูลเซ็นเซอรแสง โดยใชเซ็นเซอร แอลดีอาร ในการตรวจจับเมื่อมีการเปลี่ยนแปลงความเขม  

แสงจะทĞาใหความตานทานเปลี่ยนแปลงตามโมดูลนี้ใหสัญญาณออกมาเปนแบบดิจิตอลและanalog  
สามารถปรับตัวตานทานปรับคาได วาจะใหสวางเทาใดจึงจะสงคาเอาตพุตออกมา ไดตามตองการ  
(https://www.myarduino.net/product/45/เซ็นเซอรวัดความสวางความเขมแสง . 2558)  
แสดงดังภาพที่ 2.9  โมดูลเซนเซอรวัดแสง  

ภาพที่ 2.9  โมดูลเซนเซอรวัดแสง  
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2.10  จอ  O-LED  
(Organic  Light  Emitting  Diodes) คือจอภาพท่ีมีลักษณะคลายแผนฟลม ซึ่งมีสวนประกอบ  

เปนสารอินทรียที่สามารถเปลงแสงเองไดเมื่อไดรับพลังงานไฟฟา เรียกวากระบวนการอิเล็คโทรลูมิเน  
เซนส (Electroluminescence)  โดยที่ไมตองพึ่งพาแสง Backlight  และจะไมมีการเปลงแสดงใน  
บริเวณที่เปนภาพสีดĞา สงผลใหสีดĞานั้นดĞาสนิท อีกทั้งยังชวยพลังงานดวย นอกจากนี้ จอภาพแบบ  
OLED ยังมีความบางกวา LCD รวมทั้งมีความยิดหยุน สามารถโคงงอได เนื่องจาก OLED มีโครงสราง  
ที่แตกตางจาก LCD โดยโครงสรางของ OLED นั้นประกอบดวยสารกึ่งตัวนĞาไฟฟาท่ีเปนของแข็ง ทĞา  
จากวัสดุอินทรียมีทั้งแบบ Polymer และโมเลกุลขนาดเล็ก ซึ่งมีความหนาเพียง 100-500 นาโนเมตร  
เทานั้น (บางกวาเสนผมของคน 200 เทา) และอาจมีชั้นสารอินทรียเปนองคประกอบอยู   2 หรือ 3  
ชั้น (https://www.jib.co.th/web/itnew/itnew_detail/ . 2558) แสดงดังภาพท่ี 2.10 จอ  OLED  

ภาพที่ 2.10  จอ  OLED  
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2.11 Dc motor  
Dc   motor ที่มีตัวสับเปลี่ยนจะมีหนึ่งชุดของขดลวดที่พันรอบอเมเจอรที่ขี่อยูบนเพลาโรเตอร  

เพลายังแบกตัวสับเปลี่ยนอยูดวย ตัวสับเปลี่ยนจะทĞาตัวเปนสวิตชไฟแบบหมุนที่ใชงานไดนานปในการ  
เปลี่ยนทิศทางการไหลของกระแสตามชวงเวลาที่ไหลในขดลวดของโรเตอรในขณะท่ีเพลาหมุน ดังนั้น  
ทุก ๆ มอเตอร DC ที่ใชแปรงจะมีกระแส AC ไหลผานขดลวดที่กĞาลังหมุนกระแสจะไหลผานหนึ่งหรือ  
มากกวาหนึ่งคูของแปรงที่แตะอยูกับตัวสับเปลี่ยน  แปรงเชื่อมตอแหลงจายไฟภายนอกกับอเมเจอรที่  
กĞาลังหมุน  (https://www.daddee.co.th/17149926/ . 2557) แสดงดังภาพท่ี 2.11  Dc motor  

ภาพที่ 2.11  Dc motor  
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2.12 Servo motor  

การทĞางานของเซอรโวมอเตอรชนิดนี้จะคลายกับการทĞางานของซิงโครนัสมอเตอร 3  เฟส  
กลาวคือเม่ือมีการควบคุมใหคอนโทรลเลอรจายกระแสไฟฟาเขาไปยังขดลวดที่สเตเตอร   แกนเหล็ก  
ของสเตเตอรจะกลายเปนแมเหล็กไฟฟา และหมุนเคลื่อนท่ีดวยความเร็วที่แปรผันตามความถี่ ซึ่ง  
เรียกวา ความเร็วซิงโครนัส (synchronous speed) หรือความเร็วสนามแมเหล็กหมุน และจะดูดให  
โรเตอรซึ่งเปนแมเหล็กถาวรหมุนเคลื่อนที่ตาม จากลักษณะโครงสรางของโรเตอรและหลักการทĞางาน  
ที่เหมือนกับซงิโครนัสมอเตอรซึ่งเปนมอเตอรแบบเอซี  แตไมมีแปรงถาน (Brushless) ไมมีซี่คอมมิวเต  
อรเตอร จึงทĞาใหมอเตอรชนิดนี้มีชื่อเรียกขานแตกตางกันออกไป เชน เรียกทับศัพทวา Permanent  
Magnet Synchronous Motor(PMSM) ซึ่งหมายถึงซิงโครนัสมอเตอรที่ไมมีแปรงถาน บางก็เรียกวา  
เอซีเซอรโวมอเตอร (AC  Servo  motor)  หรือบางก็เรียกสั้น ๆ ยอ ๆ วา   AC  Brushless  หรือ  
Brushless  Motor  เปนตน  (www.advance-electronic.com  .  2560)  แสดงดังภาพที่ 2.12  
Servo motor  

ภาพที่ 2.12  Servo motor  
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2.13 Piezo  
คือ อุปกรณตรวจวัดแรงกลตาง ๆ เชน แรงดัน ความเรง การสั่น แรงเครียด หรือแรงกระทĞาอื่น ๆ  

โดยเปลี่ยนพลังงานกลตาง ๆ เหลานี้ใหเปนพลังงานไฟฟา ในทางกลับกันเมื่อใหพลังงานไฟฟาแกวัสดุ  
ที่มีคุณสมบัติเปนเพียโซอิเล็กทริค วัสดุนั้นก็จะเปลี่ยนพลังงานไฟฟาเปนพลังงานกลไดเชนกัน วัสดุที่มี  
สมบัติเปนเพียโซอิเล็กทริค มีหลายชนิด เชน คริสตอล(gallium phosphate, quartz, tourmaline)  
เซรามิค โพลิเมอร เปนตน  

เซนเซอรเพียโซสามารถนĞาไปใชวัดการบิดตัว วัดการสัมผัส วัดแรงสั่นสะเทือน วันแรงดัน  
และวัดแรงกระแทก เนื่องจาก มีความสามารถพิเศษคือสามารถเปลี่ยนพลังงานกลใหเปนพลังงาน  
ไฟฟาได และในทางกลับกันก็สามารถเปลี่ยนพลังงานไฟฟาใหเปนพลังงานกลไดดวยเชนกัน  
(http://jackkanbin22.blogspot.com/2014/09/piezoelectric-sensor.html . 2557)  
แสดงดังภาพที่ 2.13  Piezo  

ภาพที่ 2.13  Piezo  
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2.14 DHT 22  
โมดูลเซนเซอรวัดความชื้นและอุณหภูมิในตัวเดียว มีความแมนยĞาสูง มีตัวตานทาน Pull  up  

มาแลวสามารถตอขาทดลองไดเลยไมตองตอเพ่ิมถาตองการความถูกตองแมนยĞาในการวัดอุณหภูมิ  
และมีความชื้น แนะนĞาตัวตัวนี้ DHT22  High  Accuracy  Digital  Temperature  and  Humidity  
Sensor  DHT22 ใชสĞาหรับวัด อุณหภูมิและความชื้น ออกแบบมาใหวัดไดแมนยĞากวารุน DHT11  ใช  
งายสามารถนĞา DHT22 ไปเปลี่ยนแทน DHT11 ไดเลยเพราะโคด Arduino DHT22 เขียนเหมือนกัน  
(https://www.arduinoall.com . 2557)   แสดงดังภาพที่ 2.14  DHT 22  

ภาพที่ 2.14  DHT 22  
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2.15 บอรดทดลอง LED 8 ดวง  
LED แสดงผลขนาด 5mm จĞานวน 8 ดวง สĞาหรับทดลองเขียนโปรแกรมควบคุม Output ของ  

Arduino   ทĞาไฟวิ่งรูปแบบตาง ๆ ใชไฟเลี้ยง 3.3-5V   ออกแบบใหทดลองไดงายเสียบกับบอรด  
Arduino  Uno  ไดทันที  ความยาว 44.7  มิลลิเมตร,  ความกวาง16.2mm,  ความหนา1.6mm  
มีไฟแสดงสถานการณทĞางาน   (https://www.myarduino.net/product/1484/บอรดทดลอง-  
led-8-ดวง-สีแดง . 2561)   แสดงดังภาพที่ 2.15  บอรดทดลอง LED 8 ดวง  

ภาพที่ 2.15  บอรดทดลอง LED 8 ดวง  
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2.16  สวิตชไฟเปด/ปด  
สวิตซเปนอุปกรณใชปด - เปด วงจรไฟฟาและวงจรอิเล็กทรอนิกส สวิตซจะทĞาหนาที่ควบคุมการ  

ไหลของกระแสไฟฟาภายในวงจร สวิตซมีหลายรูปแบบ การเลือกใชสวิตซตองเลือกคาทนกระแสและ  
แรงดันไฟใหเหมาะสมกับงานหรือวงจร ในงานอิเล็กทรอนิกสมีหลายรูปแบบ  
สวิตชไฟเปด/ปด 15x21mm Power Switch 2 ขา KCD1-101 สีแดง  
Model : KCD1-101A  
Support : 6A 250V AC / 10A 125V AC  
Color : Red  
Size : 15 MM x 21 MM  
(http://joomlaleo.blogspot.com/2010/10/switch.html . 2553)  

แสดงดังภาพที่ 2.16  สวิตชไฟเปด/ปด  

ภาพที่ 2.16  สวิตชไฟเปด/ปด  
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2.17  สายแพ  
เปนสายนĞาสัญญาณที่มีตัวนĞาหลายเสนขนานกันเปนแผนกวาง นิยมใชในงานที่ตองการเชื่อมโยง  

สายสัญญาณจĞานวนมากเสนไปดวยกัน (เชน   บัสในวงจรอิเล็กทรอนิกส)  ซึ่งชื่อภาษาอังกฤษก็มาจาก  
ลักษณะของสายที่ดูคลายแถบริบบิ้นนั่นเอง  

เนื่องจากสายแพเปนสายที่นิยมใชเชื่อมตอสัญญาณระหวางวงจรอิเล็กทรอนิกส จึงใชมากกับการ  
เชื่อมตออุปกรณภายในคอมพิวเตอร ทั้งการเชื่อมตอฮารดดิสก, ไดรฟşซีดี และ ไดรฟşฟลอปปดิสกในระบบ  
ATA และไมโครคอมพิวเตอรยุกแรกๆ บางระบบ จะใชเชื่อมตอกับอุปกรณภายนอกดวย เชน BBC Micro  
หรือ Apple II  (https://th.wikipedia.org/wiki/สายแพ  . 2562)   แสดงดังภาพที่ 2.17 สายแพ  

ภาพที่ 2.17 สายแพ  
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2.18  วิจัยที่เกี่ยวของ  

กมลชนก ลอมโฮม และวรรณิศา ผางตะ (2555) ไดศึกษาเรื่องการควบคุมหุนยนตผาน  
เครือขายไรสายโดย ใชอารดูไอโน. งานวิจัยนี้มีจุดประสงคเพื่อโปรแกรม ARDUINO ในการสราง  
หุนยนต โดยควบคุมผาน เครือขายไรสาย ผลการศึกษาพบวา ไดทดสอบการควบคุมหุนยนตผาน  
เครือขายไรสายโดยใชอารดูโน หุนยนตสามารถเคลื่อนท่ีไดตามค าสั่งที่ควบคุมผานทางหนาเว็บเพจ  
และระบุระยะหางของวัตถุจากบริเวณ ดานหนาและดานหลังของหุนยนตได แตการวัดระยะของ  
อัลตราโซนิคมีความคลาดเคลื่อนอยูบางไมเกิน 2 % จากที่ไดศึกษาโครงงานนี้ทĞาใหไดความรูในการใช  
งาน ARDUINO และหลักการในคĞาสั่งการควบคุม ผานเว็บบราวเซอร  

ประโยชน คาสวัสดิĝ (2561) ไดศึกษาเรื่องการออกแบบเครือขายเซ็นเซอรไรสายโดยใช  
ระบบปฏิบัติการแอนดรอยด ผลการศึกษาพบวา บอรดไมโครคอนโทรลเลอรเพ่ือใหสามารถเชื่อมตอ  
เซ็นเซอรที่ใชในการตรวจวัดเขากับระบบปฏิบัติการแอนดรอยด โดยเซ็นเซอรบางชนิดที่มีการเชื่อมตอ  
แบบแอนะล็อก เชน เซ็นเซอรวัดความเขมแสงและเซ็นเซอรวัด คาความชื้นในดิน จĞาเปนอยางยิ่งที่  
จะตองทĞาการปรับเทียบคาการตรวจวัดใหตรงกับเครื่องมือวัดมาตรฐานหรือ ผลการตรวจวัดแบบ  
มาตรฐานที่นาเชื่อถือ สวนเซ็นเซอรแบบดิจิตอลจะไมตองทĞาการปรับเทียบเพราะเซ็นเซอร ดังกลาว  
จะถูกปรับเทียบมาจากโรงงานผูผลิตโดยใหผลการตรวจวัดเปนตัวเลขดิจิตอลและมักจะมีราคาสูงเมื่อ  
เทียบกับเซ็นเซอรแอนะล็อก  

ศรีรุงแกว ไพฑูรย และสมชาย เล็กเจริญ (2561)  ไดศึกษาเรื่องการพัฒนาระบบควบคุมการ  
เปด-ปด ไฟฟาในหองเรียนอัจฉริยะดวย Internet of Things (IOT) ผลการศึกษาพบวาการพัฒนา  
ระบบอัจฉริยะในหองเรียนประกอบดวย Hardware และ Software โดยในสวนของ Hardware จะ  
ประกอบไปดวย ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino  Node  MCU  V3  ทĞาหนาที่ประมวลผลชุดคĞาสั่ง  
รวมกับ ESP8266 ซึ่งเปนโมดูล Wi-Fi ขนาดเล็กใชพลังงานนอยเพียง 3.3V โดยทĞาหนาที่รับสงขอมูล  
ผานเครือขายอินเทอรเน็ตไรสาย Wi-Fi ทĞางานรวมกับ Relay Module 5V/10A จĞานวน 8 Chanel  
ทĞาหนาที่  เปด-ปด เครื่องปรับอากาศและทĞาหนาที่ เปด-ปด ไฟฟา ในสวน Software    จะใช  
แอพพลิเคชั่น Blynk ที่ติดตั้ง บนสมารทโฟน Android และ IOS เปนชุดควบคุมหลักในการ เปด-ปด  
และแจงสถานการณทĞางาน  



บทท่ี 3  

วิธีการดาเนินการ  

การทาโครงการ การสรางชุดฝก IOT ไดดาเนินการตามลาดับขั้นตอนดังนี้  

3.1 แผนฝงการปฏิบัติงาน  

เริ่มโครงการ  
 

ศึกษาขอมูล  

 

ออกแบบ  

เสนออาจารยที่  
ปรึกษา  

ปรับปรุง  

สรางชิ้นงาน  

อาจารยที่ปรึกษา  
ตรวจสอบ  

ปรับปรุง  

ทดลองการใช  

 
วิเคราะหและสรุปผลการทดลอง  
 

สิ้นสุดโครงการ  

ภาพที่ 3.1 แสดงแผนผังของการทางาน  
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3.2 ศึกษาการทางานของโปรแกรม  
3.2.1  โปรแกรม Arduino  

1) Arduino ทางานตามคาสั่งที่เขียน  
2  ) การทางานของ Arduino  
3) โปรแกรม Arduino จะ Error หากใชคาสั่งผิดหรือไมเสียบ Port  

 
3.2.2  โปรแกรม Net-Pie  

1) Net-Pie เปนเว็บไซตเพื่อศึกษาเกี่ยวกับ IOT โดยเฉพาะ  
2) สามารถใช Net-Pie เพื่อศึกษาใบงานที่เกี่ยวกับ IOT  
3) สามารถใช Net-Pie เพื่อศึกษาวิจัยตาง ๆ เกี่ยวกับ IOT  
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3.3 สรางชุดฝก IOT  
3.3.1  วัสดุอุปกรณที่ใช  

ภาพที่ 3.2 โพรโทบอรด  ภาพที่ 3.3 จอ O-LED  

ภาพที่ 3.4 เซนเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว  ภาพที่ 3.5 Servo Motor  

ภาพที่ 3.6  โมดูลเซนเซอรตรวจจับแกส  ภาพที่ 3.7  เซนเซอรวัดความชื้น  
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ภาพที่ 3.8  จอ 7 segment LED  ภาพที่ 3.9  โมดูลรีเลย  

ภาพที่ 3.10 DC มอเตอร  ภาพที่ 3.11  สายแพ  

ภาพที่ 3.12 สวิตซ  ภาพที่ 3.13 โมดูลเซนเซอรวัดแสง  
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ภาพที่ 3.14 โมดูลเซนเซอรตรวจจับเสียง  ภาพที่ 3.15 Node MCU V3  

ภาพที่ 3.16 Piezo  ภาพที่ 3.17 8 Bit LED  
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3.3.2 ขั้นตอนการประกอบ  

1) เตรียมอุปกรณการประกอบเครื่อง  

ภาพที่ 3.18 เตรียมวัสดุอุปกรณการประกอบ  

2) ติดชื่ออุปกรณ  

ภาพที่ 3.19 ติดรายชื่ออุปกรณ  
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3) วางอุปกรณตามรายชื่อ  

ภาพที่ 3.20 วางอุปกรณตามชื่อ  

4) เจาะกลองใหเปนรูพรอมประกอบอุปกรณ  

ภาพที่ 3.21 ประกอบอุปกรณ  
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5) ตอสายแพไปยังอุปกรณตาง ๆ  

ภาพที่ 3.22 ตอสายแพไปยังอุปกรณ  

6) รันโคดคาสั่งใหอุปกรณทางาน  

ภาพที่ 3.23 รันโคดใหอุปกรณทางาน  



 


